(3 SAITEK

CONTROL

MANUAL PLACA COORDINADORA SAITEK.

VERSION DE PROGRAMA *CORD VI171117*
REV 1.0 - 28-4-20.



1. Descripcion:

Tipo de alimentacion 24 Vee, tolerancia del 30 %.

La placa tiene la capacidad de coordinar el despacho de hasta un méximo de 32 llamadas ascen-
dentes y 32 llamadas descendentes, con hasta ocho ascensores conectados simultaneamente.

Cuenta con una bornera para comunicacién con una Pc, la cual puede mostrar el estado de los
ascensores.

Posee una bateria CR2032 de 3 Vcc para mantener guardada la hora (unicamente) en caso de corte
de alimentacion. El consumo de todo el sistema es de 300 mA.

A continuacién se describen los puntos a conocer de la placa coordinadora:

1. Borneras para las llamadas exteriores descendentes.

2. Sin funcién.

3. Pines para programacion.

4. Borneras para las llamadas exteriores ascendentes.

5. Bateria para mantener la hora del sistema.

6. Potencidbmetro para controlar el brillo de la pantalla.

7. Pulsadores para navegacion y programacion del sistema.

8. Pines para programacion.

9. Led, testigo del estado de la fuente de 5 Vcc.
10. Pines de programacion.
11. Borneras para entrada de alimentacion del sistema (24 Vce).
12. Borneras para comunicacion del sistema de monitoreo por PC.

13. Borneras para comunicacion serie con las placas SAls.

En el plano de la pagina siguiente se muestran los puntos anteriormente mencionados.
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2. Pasos para el ingreso al ment de programacion.

A continuacion se describen los pasos para el ingreso al ment de programacion del sistema.

O................ O

Clave de acceso:

CLAVE: * * *

SALIR ACEPTAR ATRAS ADELANTE

Figura 1: Pantalla mend para ingreso a la programacion

1. Mantener presionada la tecla ACEPTAR por tres segundos hasta que muestre la leyenda

*Clave de acceso™.

2. Presionar la tecla ADELANTE, hasta formar el ntiumero 2.

3. Presionar la tecla ACEPTAR, para que el cursor se mueva un lugar hacia la derecha.

4. Presionar la tecla ADELANTE, hasta formar el nimero 3.

5. Presionar la tecla ACEPTAR, para que el cursor se mueva un lugar hacia la derecha.

6. Presionar la tecla ADELANTE, hasta formar el ntimero 2.

7. Presionar la tecla ACEPTAR, para que el cursor se mueva un lugar hacia la derecha.

8. Presionar la tecla ADELANTE, hasta formar el nimero 3.

9. Presionar la tecla ACEPTAR, por ultima vez para guardar e ingresar al ment de programacion.

10. Se muestran en pantalla las opciones de configuracion.

Los pasos anteriormente mencionados se muestran graficados en la pagina siguiente.
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O 0000000000000 000

ESTADO DE CABINAS:

CB1 01 JO a0 cOuo
CB2 00 U0 a0 cOuo0
CB3 08 U0 a0 cOuo

° ‘o o_o ° ‘o ° ‘o
e e e e e e
SALIR ACE ATRAS ADELANTE

O 0000000000000 O0COCO

Clave de acceso:
CLAVE: "2" *

° ‘o ° ‘o ° ‘o o_0
e o e o o o
SALIR ACEPTAR ATRAS AD TE

O 0000000000000 000°

Clave de acceso:
CLAVE: 2 "x" * x

O 0000000000000 O0COC

Clave de acceso:
CLAVE: 2 "3" * *

.‘. o_0 .‘. .‘.
oo o e o e
SALIR ACE ATRAS ADELANTE

.‘. .‘. .‘. e_0
L) o e o e
SALIR ACEPTAR ATRAS AD TE

o 000000000 OCOCOCOCOOTS

Clave de acceso:
CLAVE: 2 3 """ *

O 0000000600 OCOCOOOOGS

Clave de acceso:
CLAVE: 2 3 "2" *

o‘o o_o o‘o o‘o
o o ° [ Dl ] [ Il ]
SALIR ACE ATRAS ADELANTE

o‘o o‘o o‘o o_o
o o [ Dl ] [ Dl ]
SALIR ACEPTAR ATRAS AD TE

O 0000000000000 000°

Clave de acceso:
CLAVE: 2 3 2 "~

O 0000000000000 O0COC

Clave de acceso:
CLAVE: 2 3 2 "3"

° ‘o o_o ° ‘o ° ‘o
e e e e e e
SALIR ACE ATRAS ADELANTE

° ‘o ° ‘o ° ‘o °o_o
e e e e e e
SALIR ACEPTAR ATRAS AD TE

O 0000000000000 000

Clave de acceso:
CLAVE: 2 3 2 "3"

O 0000000000000 O0COCO

Menu PRG Numero: 01
>1 - Ajustar Reloj

2 - Piso estacion
3 - No Disponible

° ‘o o_0o ° ‘o ° ‘o
e e o o e e
SALIR ACE ATRAS ADELANTE

[ Dl ] [ Il ] [ Dl ] [ Dl ]
SALIR ACEPTAR ATRAS ADELANTE
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3. Conexiones eléctricas.

3.1. Ejemplo maniobra triplex con llamadas ascendentes y descendentes.

Ascensor de 20 paradas (PB al 19).

1. Conectar los cables de las llamadas exteriores descendentes en las borneras del lado izquierdo
(ver esquema pégina 2), comenzando desde el borne L1, el cual corresponde a la llamada del

1 piso.
El borne L0 queda libre, ya que en planta baja solo se conectara la llamada ASCENDENTE.

2. Conectar los cables de las llamadas exteriores ascendentes en las borneras del lado derecho (ver
esquema pagina 2), comenzando desde el borne L0, el cual corresponde a la llamada de planta
baja.

El borne L.19 queda libre, ya que en el piso diecinueve solo se conectara la llamada

DESCENDENTE.

3. Realizar la interconexion de los bornes correspondientes a la comunicacién serie entre placa
coordinadora y placas SAlIs. Ver esquema en pagina 6.

Asegurarse de conectar el 0V de cada control con el OV de cada conector de la placa coordina-
dora. Si esto no estuviera la comunicaciéon serie no funcionara. Se puede utilizar cable comun
de 0.75mm de seccién, asegurando que los mismos no compartan la misma canaleta con cables
de 220 Vca o 110 Vca. Si esto ultimo no se puede asegurar, utilizar cable mallado o cable UTP
categoria 5.

4. Conectar la alimentacion de 24 Vec, respetando la polaridad segtn el esquema de la pagina 2.

3.2. Ejemplo maniobra triplex solamente con llamadas descendentes.

Ascensor de 20 paradas (PB al 19).

1. Conectar los cables de las llamadas exteriores descendentes en las borneras del lado izquierdo
(ver esquema pégina 2), comenzando desde el borne L0, el cual corresponde a la llamada de
planta baja.

2. Realizar la interconexion de los bornes correspondientes a la comunicaciéon serie entre placa
coordinadora y placas SAls. Ver esquema en pagina 7.

Asegurarse de conectar el OV de cada control con el 0V de cada conector de la placa coordina-
dora. Si esto no estuviera la comunicaciéon serie no funcionara. Se puede utilizar cable comin
de 0.75mm de seccién, asegurando que los mismos no compartan la misma canaleta con cables
de 220 Vca o 110 Vca. Si esto ultimo no se puede asegurar, utilizar cable mallado o cable UTP
categoria 5.

3. Conectar la alimentacion de 24 Vce, respetando la polaridad segin el esquema de la pagina 2.
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4. Configuraciéon del sistema.

La placa coordinadora sale configurada de fabrica segtin las especificaciones que el cliente realice

previamente.

Los ajustes que quedan a cargo del técnico que realice la instalaciéon son pocos, tales como configurar
el o los pisos estacion, cantidad de llamadas que desea que el coordinador asigne a cada coche, el
tiempo en que el sistema debe transferir las llamadas que tiene un coche, el cual esta fuera de servicio.
Esto ultimo si es que el técnico entiende que el valor que tiene de fabrica no es el deseado.

A continuacién se describe la funcién de los menties del sistema.

1 - Ajustar Reloj

Se utiliza para ajustar la fecha y hora del sis-
tema.

Si el mismo no mantiene los valores ingresados,
cambiar la pila que se encuentra al lado izquierdo
de la pantalla central.

Figura 2: Menu para configuracion fecha y hora.

Figura 3: Valores ment fecha y hora.

2 - Piso estaciéon

Aqui es donde se configuran la parada de piso
estacion en la que los ascensores deberan retornar
luego del tiempo seleccionado.

Hay tres estados de funcionamiento a saber:

¢ APAGADQO: el ascensor queda parado en la
ultima llamada atendida.

e DIRECTO: el ascensor asignado siempre
vuelve al piso elegido.

e DINAMICO: el ascensor libre sin llamadas
exteriores asignadas y que este més cerca al pi-
so estacion programado sera el que retorne a ese
piso.

ACLARACION: NO SE PUEDEN MES-
CLAR LAS OPCIONES, ES DECIR, TO-
DOS LOS COCHES TIENEN QUE ES-
TAR EN DIRECTO O EN DINAMICO.

La opcion MODO no se utiliza.

Figura 4: Menu para configuracion piso estacion.

Figura 5: Valores del ment piso estacion.

10 - Transferencias de llamadas es el tiem-
po que espera el coordinador a que un equipo de
senales de funcionamiento correcto. Transcurrido
este tiempo el coordinador reasigna todas las lla-
madas pendientes del equipo averiado a las otras
cabinas.

Figura 6: Configuracion tiempo de transferencia.

Figura 7: Valor del tiempo de transferencia.



11 - Llamadas por cabina

Es le limite de cantidad de llamadas que el coor-
dinador le va a asignar a cada cabina. Es conve-
niente ajustarlo cuando se termina de instalar el
sistema.

El orden es cercano a la capacidad de cabina.

Figura 8: Menu llamadas por cabina.

Figura 9: Valor llamadas por cabina.

12 - Tipo de velocidad

El coordinador no debe asignarle una llamada
a una cabina que no va a tener tiempo de desace-
lerar. Por esto es importante colocar si el ascensor
es de una, dos o tres velocidades.

Figura 10: Cantidad de velocidades.

Figura 11: Valor cantidad de velocidades.

13 - Cambio de clave de programaciéon

Menti donde se cambia la clave de acceso a la
programacion del sistema.

Clave de fabrica 2323.

Figura 12: Menu cambio de la clave de acceso.

14 - Filtro cabina 1

Mentu que se utiliza par anular llamadas exte-
riores segiin sea necesario.

Uso tipo de esta funcion es para edificios con
paradas pares e impares.

También es usado en maniobras rengas. Se de-
be elegir la parada a anular y cerrar el candado
que se muestra en la pantalla.

Con los pulsadores ADELANTE-ATRAS-
ACEPTAR, se realizan los cambios necesarios.

Para que estos cambios funcionen, se debe co-
locar en SI la ultima opcién que se muestra en la
pantalla.

Figura 13: Menu filtro de cabina 1.

Figura 14: Valores ment filtros de cabina 1.

15 - Filtro cabina 2
Realizar los pasos del menu 14.

Figura 15: Menu filtro de cabina 2.

Figura 16: Valores ment filtros de cabina 2.



16 - Filtro cabina 3
Realizar los pasos del ment 14.

Figura 17: Menu filtro de cabina 3.

Figura 18: Valores mena filtros de cabina 3.

17 - Filtro cabina 4
Realizar los pasos del menu 14.

Figura 19: Menu filtro de cabina 4.

Figura 20: Valores mena filtros de cabina 4.

18 - Filtro descenden

Filtro que se utiliza unicamente en maniobras
rengas, donde uno de los coches posee subsuelos
y los otros solo parten desde planta baja.

Lo que permite este mentu es que cuando los
ascensores que parten solamente desde PB y que
ya se encuentran parados en esa planta, se permi-
ta el disparo de la llamada descendente de dicha
parada, para que la persona que desea bajar a los
subsuelos pueda realizarlo.

Se debe poner la opcién -Piso:- en SI, solo a la
cabina que debe atender la llamada descendente
correspondiente.

Realizar los cambios requeridos usando los pul-
sadores ADELANTE-ATRAS-ACEPTAR.

Figura 21: Menu filtro descendente.

Figura 22: Valores menu del filtro descendente.

19 - Filtro ascenden

Filtro que se utiliza unicamente en maniobras
rengas, donde uno de los coches posee mas pisos
superiores que los otros coches.

Lo que permite este menu es que cuando los
ascensores que estén parados en la ante ultima
parada, se permita el disparo de la llamada as-
cendente de dicha parada, para que la persona
que desea seguir subiendo pueda realizarlo.

Se debe poner la opcién -Piso:- en SI, solo a
la cabina que debe atender la llamada ascendente
correspondiente.

Realizar los cambios requeridos usando los pul-
sadores ADELANTE-ATRAS-ACEPTAR.

Figura 23: Menu filtro ascendente.

Figura 24: Valores menu del filtro ascendente.
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22 - Redi. llamadas

Ment s6lo usado por maniobras especiales.
Solo se activa en fabrica.

Valor por default -ASCENDENTES-.

Figura 25: Ment redireccion de llamadas.

Figura 26: Valores ment redireccion de llamadas.

23 - Funci6én palier

Menta donde se activa el doble pulsado de las
llamadas exteriores, para que el ascensor que este
asignado a atender dicha llamada pueda realizar-
lo.

Esto se utiliza en maniobras rengas, para que
la persona que desea bajar a los subsuelos o subir
a la azotea pueda realizarlo.

Se debe poner en SI la opcion -Doble pulsado-
y colocar en SI la opcion -Ascensor 1-.

Realizar los cambios requeridos usando los

pulsadores ADELANTE-ATRAS-ACEPTAR.

Figura 27: Menu funcién palier.

Figura 28: Valores mentu funciéon palier.

24 - Config palier

Ment donde se puede configurar la cantidad de
pulsados que se deben realizar para que se active
dicha llamada. También se puede asignar el tiem-
po que se tomara como valido el pulso recibido
desde el boton.

Realizar los cambios requeridos usando los

pulsadores ADELANTE-ATRAS-ACEPTAR.

Figura 29: Menu configuracion palier.

25 - Conexiéon PC

Ment donde se activa la comunicacién con la
computadora, la cual muestra los estados de los
ascensores.

Si el valor es SI, el piso estacién es manejado
desde la Pc, quedando anulado las opciones car-
gadas en el ment 2 del coordinador.

Figura 30: Ment conexion PC.

Figura 31: Valor mentu conexion PC.

26 - Cabinas ON/OFF
Ment para activar o desactivar las comunicacio-
nes series entre el coordinador y las placas SAls.

Figura 32: Menu cabinas ON/OFF.

Figura 33: Valores ment cabinas ON/OFF.
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27 - Paradas totales

Se configura la cantidad total de pisos del sis-
tema.

Ej: equipo de 20 paradas cargadas en placas

SAls (PB al 19).

para el coordinador responde a un sistema de
19 pisos.

Paradas totales:

Paradas: 19

Figura 34: Menu paradas totales.

Figura 35: Valor mena paradas totales.

5. Descripcion meniies estados del coordinador.

Estado cabinas.

Se muestran las posiciones de las cabinas, lla-
madas asignadas, direcciéon de la misma.

Figura 36: Estados de las cabinas.

Confirmacioén ingreso de llamada. Se con-
firma el ingreso correcto de la llamada pulsada.

Se puede dar el caso en que el testigo de la lla-
mada queda encendido, pero la misma no es aten-
dida. Para esto se utiliza este ment. Si el bit co-
rrespondiente a la llamada esta en 1, significa que
el coordinador recibi6 la llamada correctamente.
Si se queda en 0 significa que hay una falla en el
circuito de recepcién de la llamada. Comunicarse
con el equipo técnico de Saitek para mas informa-
cion.

1A - corresponde a las primeras dieciséis lla-
madas ascendentes.

2A - corresponde a las ultimas dieciséis llama-
das ascendentes.

1D - corresponde a las primeras dieciséis lla-
madas descendentes.

2D - corresponde a las ultimas dieciséis llama-
das descendentes.

Figura 37: Confirmaciéon ingreso de llamada.

Menu TK
Estos valores es para uso del soporte técnico
Saitek.

Figura 38: Valores menu TK

Tiempo piso estacion.

Se muestran los tiempos en el que se disparan
las llamadas de las paradas de los pisos estaciéon
elegidos.

Figura 39: Tiempos de los pisos estacion.

12



Pisos estacion elegidos. Menua T
Se muestran lo pisos estacion cargados en el Estos valores es para uso del soporte técnico
sistema. Saitek.

Figura 40: Paradas de los pisos estacion elegidos. Figura 41: Valores del ment T.
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